SILNIKI &ELEKTROTECHNIKA

—Zakres od 90W do 3kW & Pakiety

IE2

Wysoko efektywne energetycznie silniki, IE2 sg zgodne z
normg IEC 60034-30. Istnieje wiele dostepnych standardow
efektywnosci energetycznej  silnikow asynchronicznych.
Miedzynarodowy standard IEC 60034-30 zostal
opracowany w celu uzyskania globalnej jednolitosci.. Krétko
mowigc, wysoka efektywnos¢ energetyczna silnikow
asynchronicznych bedzie obowiazkowe.

 Wyswietlacze &Akwizycja danych

—Regulatory / Akcesoria / Obcigzenia— Silniki Plug & Play  —

— Rezystory/ Transformatory — Komponenty przemystowe —




Zakres 90W
90W Maszyny rotacyjne dla 230V

Zestawy prezentowane ponizej sg standardowymi zestawami maszyn rotacyjnych w zakresie 90W-220V. Specyfikacja techniczna kazdej maszyny jest dostepna na

stronach 60-61. Ponizsze zestawy maszyn mogg zosta¢ uzupelnione o trzecig maszyne, taka jak generator lub kota bezwtadnosci.

Ref Asynchroniczny 3- Silnik Silnik pradu statego z Bocznikowy silnik DC  Czujnik Hamulec Tachogenerator DC
fazowy silnik klatkowy ~Jednofazowy magnesem trwalym Oddzielone uzwojenie momentu proszkowy 10V/1000rpm

GM2090 @@ | 1 1

GM2190 @@ I I ]

GM22-90 [ ) 1 1 1

GM23-90 [ ) 1 1 1

GM2490 @@ | 1 ] I

GM2590 @@ 1 1 1 l

GM26-90 o 1 1 1 1

GM27-90 [ ) 1 1 1 1

| ref. GM2090 |

90W Maszyny rotacyjne dla 24V

Zestawy prezentowane ponizej sa standardowymi zestawami maszyn rotacyjnych w zakresie 90W-24V. Specyfikacja techniczna kazdej maszyny jest dostepna na

stronach 60-61. Ponizsze zestawy maszyn mogg zosta¢ uzupelnione o trzecig maszyne, taka jak generator lub kofa bezwladnosci.

Ref Asynchroniczny 3- Silnik Silnik pradu stalego z Bocznikowy silnik DC Czujnik e Tachogenerator DC
fazowy silnik klatkowy jednofazowy magnesem trwatym Separowane uzwojenie momentu proszkowy 10V/1000rpm

GM3090 & @ 1 1 1

GM31-90 *0 1 1 1

GM32-90 & 1 1 1

GM3390 & 1 1 1

GM3490 @ 1 1 1 ]

GM3590 @ 1 1 1 1

GM36-90 & 1 1 1 1

GM3790 & 1 1 1 1

ref. GM37-90 +Koto bezwtadnosci

@ 230Ve 24V jednofazowe ® 220V-400V ¢ 24V 3-fazowe ® 220VDC+ 24VDC e 50Hz [EM



Zakres OOW

90W - 230V maszyny rotacyjne& kompatybilne elementy

SILNIK DC SZEREGOWY

® Napiecie : 220V
® Prad: 1,2A
® Wym. 210 x 150 x 150mm

ref. SE90

SILNIK DC BOCZNIKOWY. SEPAROWANE UZWOJENIE

(Pracuje jako silnik lub pradnicza)

® Napiecie indukowane: 220V / 0.75A
® Napiecie wzbudzenia: 220V /90mA
® Wym. 210 x 150 x 150MM

ref. SH90-220 |

REGULATOR PREDKOSCI

Wiszystkie silnik
pradu stalego
moga by¢
sterowane przez
sterownik
VARI126P od 10
do 150% ich
predkosci
znamionowych

ref. VAR126P

Whbudowany
tachogenerator

SILNIK DC Z MAGNESEM TRWALYM

® Napiecie indukowane: 220V / 0.6A
® Wym. 210 x 150 x 150mm

SILNIK BOCZNIKOWY NA BIEGUNOWYM STATYWIE

@
ref. AI90-220 | %
2
Whbudowany §
tachogenerator °
® Napiecie indukowane: 180V / 0.5A
® Napiecie wzbudzenia: 220V/90mA

e Wym. 210 x 150 x 150mm

| ref. GE90-220

Wbudowany
tachogenerator

* F Wbudowany czujnik
momentu obrotowego

compatible

ZASILACZ AC/DC

Regulowany od 0 do 240 V
DC lub AC, wbudowany
woltomierz i amperomierz,
zapewnia stalg warto$¢
pradu 3A. Jest on chroniony
przez wylacznik
megnetyczno-termiczny.
Ochrona uzytkownika
odbywa si¢ poprzez
rozdzielenie obwodow.
Filtrowanie odbywa sie przez
kondensatory.

ref. ISOSEC2

TACHOMETR CYFROWY

TAC-90 wyswietla
predkos¢ obrotowa maszyn
SH90, AI90, GE90 w T/min
konwertujac czgstotliwosé
tachogeneratora na
napiecie. Wys$wietla3 i 1/2
cyfry.

Wyijscie analogowe 0-10V/
10 mA max.

ref. TAC90

CYFROWY MIERNIK MOMENTU

Wyswietla poprzez wtyczke
DIN site momentu
obrotowego pradnicy GE90 i
hamulca FR90.

Wryjscie analogowe 0-10V 10 mA max..

ref. GAMA96
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KOLO BEZWEADNOSCI SPRZEZENIA

Kota bezwladnos¢ VOL9O0 faczy sie ze wszystkimi
maszynami, moze by¢ rowniez umieszczone migdzy

maszynami.
® Masa kolg 5,5 kg..

e Moment bezwladnosci = 0.011kgm2

HAMULEC KOLO BEZWEADNOSCI  SILNIK BOCZNIKOWY

- 3-FAZOWY ASYNCHRONICZNY SILNIK KLATKOWY
REGULATOR PREDKOSCI

o Indukowane napiecie oddzielne

uzwojenia 230-400V / 0.2-0.36A
Silniki 3-fazowe ® Powigzany przetwornik : VARP0R
moga by¢
sterowane przez ref. TR90-220
sterownik
VARI26P od 10 do
150% ich

predkosci e Wym. 210 x 150 x 150mm
znamionowych

230V wejscie sieciowe na zaciskach
(jednofazowe) 3 x 220V wyjécie na zaciskach

| ref. VAR9OR

1-FAZOWY SILNIK KONDENSATOROWY
2. TACHOGENERATOR WBUDOWANY

W SH90 & AI90 & GE90

® Napiecie230V
® Pra 0.8A
® Kondensator: staty

® Wym 210 x 150 x 150mm

Maszyny SH90, AI90 & GE90 wyposazone s3 w
tachogenerator. Przemienny obrotomierz ktéry ref. MO90-220
dostarcza napiecia i czestotliwosci proporcjonalnej do
predkosci obrotowe;.

- Czestotliwo$é: 200 Hz przy 1000 T/min

- Napiecie: 5VAC przy 1000 T/min

HAMULEC MAGNETYCZNY

F 1.LWBUDOWANY CZUJNIK MOMENTU
OBROTOWEGO W SH90 & AI90 & GE90 ® Napiecie hamowania: 0-10V DC

® Prad: 0-60mA blokada na 60mA
e Wym. 210 x 150 x 150mm

] * F Wbudowany czujnik
o momentu obrotwego
=
=
- [ref. FR90 |
2,
M GE90 i FR90 Z jnik E
asz i s osazone w czujni
" 3w e ° [ref. FRDYN9O |
momentu obrotowego. Jest to konstrukcja aluminiowa
wyposazona w tensometr na mostku Wheatstone'a. T FR-DYN90 = FR90 ale z tachogeneratorem DC
Czuloé¢: 10mV/Nm: Nacisk maksymalny :1Nm zbiera dane z 10V/1000 T/min

Zasilanie: 6V DC Kompatybilno$¢é: GAMA96.
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Zakres O0OW

90W - 24V maszyny rotacyjne& kompatybilne elementy

® Napiecie indukowane: 24V / 6.4A
® Napiecie wzbudzenia pola: 24V /0.62mA
® Wym. 210 x 150 x 150mm

e Napiecie indukowane: 24V / 5.5A
® Wym. 210 x 150 x 150mm

SILNIK BOCZNIKOWY DC SILNIK DC PRADNICA BOCZNIKOWA DC
SEPAROWANE UZWOJENIE Z MAGNESEM TRWALYM NA STATYWIE BIEGUNOWYM
(pracuje jako silnik badz pradnica)
|ref. SH90-24 | ref. AI90-24 |

ref. GE90-24 |

® Napiecie indukowane: 24V / 6,4A
® Napiecie wzbudzenia pola: 24V / 0.56mA
e Wym. 210 x 150 x 150mm

Whbudowany Whbudowany Whbudowany
tachogenerator tachogenerator tachogenerator
Whbudowany czujnik
momentu obrotowego
! ! I } }
| complatlble | . compatible |
I |
ZASILACZ TACHOMETR CYFROWY CYFROWY MIERNIK MOMENTU

Zmienne napiecie wyjsciowe 0 a 30V
Regulowany prad wyjsciowy 0 - 6A
Zabezpieczone przed zwarciem i przetezeniami.

ref. GPR3060D

TAC-90 wys$wietla predko$¢ obrotowa maszyn
SH90, AI90, GE90 w T/min

konwertujac czestotliwos¢ tachogeneratora na
napiecie. Wys$wietla3 i 1/2 cyfry.

Wryjscie analogowe 0-10V 10 mA max

| ref. TAC90

Wyswietla poprzez wtyczke DIN site momentu
obrotowego pradnicy GE90 i hamulca FR90.
Wryjscie analogowe 0-10V 10 mA max..

| ref. GAMA96

2. TACHOGENERATOR

WBUDOWANY W SH90 &
AT90 & GE90

Maszyny SH90, AI90 & GE90 wyposazone s3 w
tachogenerator. To Przemienny obrotomierz
ktory dostarcza napiecia i czestotliwosci
proporcjonalnej do predkosci obrotowe;.

- Czestotliwos¢: 200 Hz przy 1000 T/min

- Napiecie: 5VAC przy 1000 T/min

* F 1. WBUDOWANY CZUJNIK

Maszyny GE90 i FR90 s3 wyposazone w czujnik
momentu obrotowego. Jest to konstrukcja
aluminiowa wyposazona w tensometr na mostku
Wheatstone'a. Czulo$¢: 10mV/Nm: Nacisk
maksymalny :1Nm Zasilanie: 6V DC
Kompatybilno$é: GAMA96.

7 C€ 2 LETNIA GWARANCJA

® 50Hz

MOMENTU SH90 & AI90 & GE90




KOLO BEZWEADNOSCI 1-FAZOWY SILNIK KONDENSATOROWY 3-FAZOWY ASYNCHRONICZNY
SILNIK KLATKOWY
ref. VOL90 | [ ref. MO90-24 | ref. TRO0-24
Kot e $¢ VOLIO & i
w;)zas}zle(izrvrjiarcrll::zscn:r?li 9::1042221); Sc'l‘?rzjvniez ® Napiecie: 24V ¢ INapiecie indukowane uzwojenia seprarowaene
2 Zynami, Y o Prad 7.6A 24-42V / 6.6A-3.8A na faze
umieszczone miedzy maszynami.
e Kondensator: staly ® Wym.210 x 150 x 150mm
® Waga kola 5.5kg. ® Wym. 210 x 150 x 150mm
® Moment bezwladnosci= 0.01 Tkgm2

HAMULEC MAGNETYCZNY

compatible

® Napiecie hamowania: 0-10V DC
® Prad: 0-60mA Iblokada na 60mA
e Dim. 210 x 150 x 150mm)

budowany czujnik
omentu obrotowego

|ref. FR90 |

|ref_ FR-DYN9O |

FR-DYN90 = FR90 ale z tachogeneratorem DC
zbiera dane z 10V/1000 T/min

3-FAZOWY REGULATOR PREDKOSCI

Silniki 3-fazowe
moga by¢
sterowane przez
sterownik
VAR24S od 10 do
150% ich
predkosci
znamionowych

230V wejscie sieciowe na zaciskach
(jednofazowe) 3 x 220V wyjscie na zaciskach

| ref. VAR24S

HAMULEC

KOLO BEZWLADNOSCI

SPRZEZENIA

SILNIK BOCZNIKOWY

REGULATOR PREDKOSCI 24VDC
Silnik 90W posiada 3
mozliwe sposoby
sterowania:
e Wbudowany potencjometr
® Zewnetrzne wejscie
napieciowe 0-10V
e Generator obrotow
(40Vmax.)
Zasilanie poprzez
kabel sieciowy
Wryjscia: 24V/6A
na zaciskach bezpieczenstwa.
Kompatybilny z SH90-24 / AI90-24

| ref. VAR24D |
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Kompletne zestawy silnikow

Kompletny zestaw do badania 1,5 kW silnika asynchronicznego

ZestawPACK-AC1 (zasilacz
+ akcesoria) moze by¢
stosowany do  badania
zwartego obwodu 220/400V
1500W,trojfazowego
asynchronicznego  silnika
indukcyjnego ze zwartym
wirnikiem.

Podczas wykonywania
poszczegolnych pomiaréw
wlasciwosci  mechaniczne
obcigzenia  moga  by¢
monitorowane na
komputerze

OPISY ZAMIESZCZONE W INSTRUKCJI DOLACZONE] DO SILNIKA REF. PACK-AC1

¢ Badanie polaczenia gwiazda/tréjkat silnika asynchronicznego
- Zapoznanie si¢ z polaczeniami kablowymi
-Pomiary i poréwnania réznych wartosci napiecia i natezenia pradu. w
zaleznos$ci od wybranego typu polaczenia.
- Pomiar wlasciwosci na komputerze.

e Badanie dzialania silnika sterowanego przez regulator predkosci
(przetworniceyczestotliwosci)
-Zapoznanie si¢ z polaczeniami kablowymi miedzy silnikiem a regulatorem

- Dostosowanie ustawien regulatora predkos¢.
- Dostosowanie ustawien przyspieszania i zwalniania obrotow silnika
-Pomiar na komputerze wlasciwosci predkosci obrotowej w funkcji czasu.

eBadanie pracy silnika bez obcigzenia, z obcigzeniem i przecigzonego ,
uzywajac tréjfazowego zasilacza 230/400V.
- Teoretyczne przypomnienia wzoréw matematycznych dotyczacych

asynchronicznego silnika indukcyjnego
- Zapoznanie si¢ z polaczeniami kablowymi miedzy silnikiem a
urzgdzeniami pomiarowymi i monitorujgcymi.
- Obliczenie elektrycznych i mechanicznych wielkosci silnika na podstawie
jego tabliczki znamionowej.
v Predkos¢ synchroniczna
v Liczba par biegunéw
v Poslizg
v Pobér mocy
v Wydajnos¢

ref. PACK-AC1
DOSTEPNE ROWNIEZ W WERSJI 300W. PROSIMY O KONTAKT

v Moc bierna
v Moc pozorna

- Utworzenie tabeli zawierajacej obliczenia i pomiary wartoéci elektrycznych i
mechanicznych dla réznych obcigzen silnika:

v Pobér prgdu

v Pobér mocy

v Predkosé obrotowa

v Moc uzyteczna

v Moment obrotwy silnika
v Wspdtczynik mocy

v Moc pozorna

v Moc bierna

v Poslizg

v Wydajnos¢

- Monitoring na PC i uwagi na temat réznych krzywych obcigzenia silnika
- Poréwnanie teoretycznych obilczen z warto$ciami otrzymanymi podczas

badania silnika
-Wykreslenie krzywych na podstawie pomiaréw mechanicznych, takich jak:

v Moment w funkcji predkosci (albo innej zmiennej)

v Moment w funkcji mocy uzytecznej (albo innej zmiennej)

v Wydajnoséw funkcji mocy uzytecznej (albo innej zmiennej)

v Moc bierna w funkcji mocy uzytecznej (albo innej zmiennej)

v Prgd w funkcji mocy uzytecznej (albo innej zmiennej)

v Wspdtczynnik mocy w funkcji mocy uzytecznej (albo innej zmiennej)
v Predkos¢ obrotowa w funkcji mocy uzytecznej (albo innej zmiennej)
v Poslizg w funkcji mocy uzytecznej (albo innej zmiennej)

‘W KOMPLECIE DYDAKTYCZNYM:
BROSZURA STUDENTA:
PODSTAWY TEORETYCZNE I ZADANIA PRAKTYCZNE

BROSZURA NAUCZYCIELA:
Z ODPOWIEDZIAMI DO CZESCI PRAKTYCZNE]

IZM C€ 2 LETNIA GWARANCJA

® 50Hz



Z monitorowaniem komputerowym

ZASADA DZIALANIA

Regulator predkosci, stata V' / F przetwornica czestotliwosci,
steruje predkoscig obrotowy silnika w zaleznosci od roznych
przyspieszen lub opéznien. Trojfazowy zasilacz na kétkach
jest rowniez uzywany do zasilania silnika, wymiennie z
regulatorem predkosci.

1500W wentylowane hamulce obcigzaja silnik wartosciami z
zakresu pomiedzy 0 a 125% obcigzenia znamionowego.
Bezszczotkowy czujnik momentu (nie wymaga konserwacji)
mierzy rozne warto$ci momentu obrotowego, natomiast
tachogenerator DC obrazuje predko$¢ obrotows silnika.
Pierwszy zespot, z trzema wyswietlaczami cyfrowymi,
pokazuje wielkosci elektryczne takie jak napiecie, prad i moc
zuzywang przez silnik. Druga jednostka, ktora réwniez sklada
sie z trzech wys$wietlaczy pokazuje wielko$ci mechaniczne,
takie jak moment obrotowy, predko$¢ obrotowa i moc
uzyteczna.

Wiszystkie te wielkosci, jak réwniez krzywe obciazenia silnika,
mogg by¢ wyswietlane w czasie rzeczywistym na komputerze,
zanim zostang one wydrukowane.

Przyklad monitorowania z wy$wietlonymi krzywymi i
wartosciami.

Predkos¢ w funkcji mocy uzytecznej

OPIS 12 ELEMENTOW ZAWARTYCH W PAKIECIE :PACK-AC1 REFERENCE

3-fazowy silnik asynchroniczny
Ref. MAS22 -1 szt.
(whasciwosci s. 76)

Czujnik momentu
obrotowego
Ref.CR2-V2 - 1 szt.
(wlasciwosci s 78)

Hamulec
Ref. FP2 - 1 szt.
(wasciwosci s. 77)

Tachogenerator DC
Ref. DYTA2 - 1 szt.
(whasciwosci s. 78)

Stojak na kolkach
Ref. CTC - 1 szt.
(whasciwosci s. 78)

Prowadnice
Ref. RGC - 1 szt.
(whasciwosci s. 78)

Wydajnos$¢ w odniesieniu do mocy uzytecznej

Zasilacz 3-fazowy na kolkach
Ref. TRTS8PE - 1 szt.
(whasciwosci s. 108)

Przetowrnik czestotliwosci
Ref. ACVAR5 - 1 szt.
(whasciwoscis 92)

Zestaw 38

przewodow
Ref. 3008 - 1 szt. (wlasciwosci s 259)

bezpiecznych

Watomierz cyfrowy
Ref. DIGIWAT - 1
szt.

(whasciwosci s 88)

Miernik wielkosci mechanicznych
Ref. GRANMECA-V2 - 1 szt.
(whasciwosci s 88)

System monitorujacy
czasu rzeczywistego
Ref. VISIREAL -1 szt.
(whasciwosci s 89)

C€ 2 LETNIA GWARANCJA




Kompletne zestawy silnikdw

Kompletny zestaw do badania 1,5 kW silnika asynchronicznego

PACK-AC2 (zasilacz + akcesoria)
moze by¢ wykorzystany do badania
1500W silnika asynchronicznego.
Wyznaczony przez 1500W
tréjfazowy alternator, wlasciwosci
dobrano na podstawie pomiarow
wykonanych przez réine urzadzenia
zaréwno analogowe jaki cyfrowe.

OPISY ZAMIESZCZONE W INSTRUKCJI DOLACZONE] DO SILNIKA REF. PACK-AC2

BADANIE ASYNCHRONICZNEGO SILNIKA INDUKCYJNEGO (] ] 1 )
e Badanie polaczen gwiazda/delta silnika asynchronicznego e (000000I00000000I0C0O00C0C0M0NNO0000000000000000000
- Zapoznanie si¢ z potaczeniami kablowymi. - Zapoznanie sie z polaczeniami kablowymi.
- Pomiary i poréwnania réznych wartoéci napiecia i pradu w zaleznosci od - Pomiary i poréwnania réznych wartosci napiecia i pradu w zaleznosci od
wybranego typu polaczenia. wybranego typu polaczenia.
¢ Badanie metody "dwéch mocy" o [J0000OIOODOCOINIIONOOIOOOIDODICCDONONMOODItCDON OMO0OCDIdoD D00 C000 Moo 00OOnooo00an
- Zapoznanie si¢ z potaczeniami kablowymi. 000000000000000
- Pomiary mocy P1/P2. - Teoretyczne przypomnienie wzoréw matematycznych dotyczacych alternatora.
- Obliczenie catkowitej mocy pobieranje przez silnik - Zapoznanie si¢ z polaczeniami kablowymi miedzy alternatorem a urzgdzeniami
pomiarowymi

e Badanie pracy silnika bez obcigzenia, z obciazeniem i przeciazonego , uzywajac trojfazowego
1500W alternatora
- Teoretyczne przypomnienia wzoréw matematycznych dotyczacych asynchronicznego

- Pomiar i wykre$lanie wlasciwosci obwodu magnetycznego cyklu histerezy.
- Obliczenie elektrycznych wielkosci alternatora na podstawie jego tabliczki znamionowej
v 0I0000I00000000000 v [O0000000000000
v 00000O 000000000100 00o00ono v 000000100000
- -Utworzenie tabeli zawierajgcej obliczenia i pomiary wartosci elektrycznych i
mechanicznych dla réznych obcigzen silnika.

silnika indukcyjnego.
- Zapoznanie si¢ z polaczeniami kablowymi miedzy silnikiem a urzadzeniami pomiarowymi
- Obliczenie elektrycznych i mechanicznych wielkoéci charakteryzujacych silnik na podstawie

jego tabliczki znamionowej ) . L L . ,
B . . . L -Poréwnanie teoretycznych obilczen z warto$ciami otrzymanymi podczas testow
v Predkos¢ synchroniczna v Liczba par biegundw silnika

. praktycznych
v Poslizg v Moment obrotowy o o e g -
i o -Wrykreslenie wlasciwosci obcigzenia alternatora : napiecie w funkgjii dostarczonego
v Pobér mocy v Wydajnos¢ radu
v Moc bierna v Moc pozorna pra

. T . L . -Obliczenie wzrostu napiecia w funkcji obcigzenia
-Utworzenie tabeli zawierajacej obliczenia i pomiary wartosci elektrycznych i

. . B -Teoretyczne wykreslenie krzywych dla obcigzenia indukcyjnego i pojemnosciowego,
mechanicznych dla réznych obciazen silnika

poréwnanie z obcigzeniem rezystancyjnym

v Pobr produ vPobor mo'cy - Analiza wynikéw i wnioski
v Predkosé obrotowa v Mocy uzyteczna
v Moment obrotowy v Wspélczynnik mocy e Badanie dzialania zsynchronizowanego alternatora w sieci publicznej
v Moc pozorna v Moc bierna - Zapoznanie sie z polaczeniem kablowymi miedzy alternatorem a siecig.
v Poslizg v Wydajnos¢ - Korzystanie z regulatora predkosci
- Poréwnanie teoretycznych obilczen z warto$ciami otrzymanymi podczas badania silnika - Korzystanie z synchronoskopu z jego réznymi wyswietlaczami
-Wykreslenie krzywych na podstawie pomiaréw mechanicznych, takich jak: - Synchronizacja z siecig zasilajaca

v Moment obrotowy w funkcji mocy uzytecznej*
v Wydajnos¢ w funkcji mocy uzytecznej™
v Prgd w funkcji mocy uzytecznej*

e Badanie dzialania zwartego alternatora
- Pomiar pradu zwarciowego oraz pradu w polu wirujagcym - Wykre$lenie

zaleznosci
v Predkos¢ obrotowa w funkcji mocy uzytecznej™

v Poslizg w funkcji mocy uzytecznej™

‘W KOMPLECIE DYDAKTYCZNYM:

» albo inei smiennei BROSZURA STUDENTA:
arbo inej zimiennej. PODSTAWY TEORETYCZNE I ZADANIA
PRAKTYCZNE BROSZURA NAUCZYCIELA:
ref. PACK-AC2 Z ODPOWIEDZIAMI DO CZESCI PRAKTYCZNE]J

DOSTEPNE ROWNIEZ W WERSJT 300W. PROSIMY O KONTAKT.

XM C€ 2 LETNIA GWARANCJA ® 50Hz



oraz alternatora 3-fazowego.

ZASADA DZIAEANIA

1500W silnik asynchroniczny, zasilany z 3 X 400V Zrédta,
jest obcigzany za pomocg alternatora. Energia elektryczna
generowana przez alternator jest odprowadzana poprzez
dostosowane obcigzenie rezystancyjne lub poprzez sie¢
publiczng.

Moc pobierana przez silnik jest mierzony za pomoca metody
"dwoch mocy" za przetacznika watomierza i analogowy
watomierz.

Napiecie i prad pobierany przez silnik jest mierzony za
pomocy analogowego woltomierz i amperomierz.

W alternatorze, wielkosci elektryczne, takie jak moc, napiecie
i prad zasilania mierzone s3 za pomoca cyfrowego
watomierza z trzema wyswietlaczami.

Bezszczotkowy czujnik momentu (nie wymaga konserwacji)
mierzy moment obrotowy silnika, natomiast tachogenerator
mierzy predko$¢ obrotows. Analogowe urzadzenie z trzema
wyswietlaczami pokazuje moment obrotowy, predkos¢ i
uzyteczng warto$ci mocy.

Moc bierna w funkcji mocy uzytecznej

Krzywa histerezy. Sila elektromotoryczna
w funkcji pradu pola wirowego.

Wiasciwosci obciazenia:
Napiecie w funkgeji pradu.

OPIS 18 ELEMENTOW ZAWARTYCH W PAKIECIE :PACK-AC2 REFERENCE

3-fazowy silnik asynchroniczny
Ref. MAS22 - 1 szt.
(wlasciwosci str. 76)

Czujnik momentu obrotowego
Ref.CR2-V2 - 1 szt.
(whasciwosci P. 78)

3-fazowy alternator
Ref. MSM20 - 1 szt.
(wlasciwodci str. 76)
Tachogenerator DC
Ref. DYTAZ2 - 1 szt.
(wlaéciwosci P. 78)

Stojak na kotkach
Ref. CTC - 1 szt.
wlasciwosci str. 78)

Prowadnice
Ref. RGC - 1 szt.
(whasciwosci P. 78)

Regulowany zasilacz DC
Ref. COMPAK40 - 1 szt.
(whasciwosci str.. 96)

2000W Obcigzenie rezystancyjne
Ref. RHP20 - 1 szt.
(whasciwosci str. 99)

Watomierz 3-fazowy
Ref. PSY14 - 1 szt.
(whasciwosci str. 238)

Synchronoskop
Ref.CHR3 - 1 szt.

(wlasciwosci str. 72)

Przelacznik zabezpieczajacy
watomierz

Ref. COWATI1 - 1 szt.
(wlaéciwodci str.237)

Woltomierz magnetoelektryczny
Ref. V1001 - 1 szt.
(whasciwosci str. 241)

Watomierz cyfrowy
Ref. DIGIWAT - 1 szt.
(whasciwosci str. 88)

Miernik wielkosci mechanicznych
Ref. GRANMECA-V2 - 1 szt.
(whasciwosci str.88)

Rezystor suwakowy
Ref. ECO2-106 - 1 szt.
(wladciwosci str.104)

Zestaw 67 bezpieczecznych
przewodow

Ref. 3008 -1 szt.

(whasciwosci str.259)

Amperomierz magnetoelektryczny 20A

Ref. A11 - 1 szt.
(whasciwosci str. 241)

Przetwornik czestotliwosci
Ref. ACVARS5-1 szt.
(wlasciwodci str.92)
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Kompletne zestawy silnikow

Kompletny zestaw do badania 1,5 kW silnika pradu stalego

Zestaw PACK-DC1 moze
by¢ uzywanyd do badanie
silnika DC.

Wriasciwosci dobrano na
podstawie pomiarow
wykonanych przez rézne
urzadzenia zar6wno
analogowe lub cyfrowe.

OPISY ZAMIESZCZONE W INSTRUKCJI DOLACZONE] DO SILNIKA PACK REF. PACK-DC1

© Badanie schematow polaczen ze wzbudzeniem bocznikowymi i wzbudzeniem e Wykreslenie zaleznosci na podstawie pomiaréw, takich jak
obcym (niezaleznym) - Predkosc obrotowa w funkcji pradu stojana
- Zapoznanie sie z polaczeniami kablowymi silnika w zaleznoéci od wybranego - Wydajno$c w funkgji pradu wirnika
typu wzbudzenia. - Moment obrotowy w funkcji pradu wirnika
- Pomiary i poréwnanie réznych poboréw mocy oraz wartosci napiecia i pradu - Poboér mocy w funkgjiipradu wirnika

w zaleznosci od wybranego rodzaju wzbudzenia.

Metoda obliczeniowa stosowana do okreslenia warto$ci rezystancji: o Analiza rezultatow i wnioski.

- rozruchowej
- wzbudzenia

Pomiary i poréwnanie réznych poboréw mocy oraz wartosci napiecia i pradu w zaleznoséci
od wybranego rodzaju wzbudzenia. Badanie pracy silnika bez obciazenie, obciagzonego i
przecigzonego przy wzbudzeniu obcym(niezaleznym) i wzbudzeniu bocznikowym:

- Teoretyczne przypomnienia wzoréw matematycznych dotyczacych silnika DC. ref. PACK-DC1

- Zapoznanie si¢ z polaczeniami kablowymi miedzy silnikiem a urzgdzeniami pomiarowymi. | DOSTEPNE ROWNIEZ W WERSJI 300W. PROSIMY O KONTAKT.
-Stworzenie tabeli zawierajacej pomiary i obliczenia wielko$ci mechanicznych i elektrycznych

dla réznych obcigzen silnika.
v Pobor pradu stojana/wirnika

v Pobor mocy stojana/wirnika
v Predko$¢ obrotowa
v Moc uzyteczna
v Moment obrotwy silnika W KOMPLECIE DYDAKTYCZNYM: BROSZURA
v Sita elektromotoryczna STUDENTA:
Wydainose PODSTAWY TEORETYCZNE I ZADANIA
v Wydajnosc PRAKTYCZNE BROSZURA NAUCZYCIELA:

Z ODPOWIEDZIAMI DO CZESCI PRAKTYCZNE]J

XM C€ 2 LETNIA GWARANCJA ® 50Hz



ZASADA DZIALANIA OPIS 19 ELEMENTOW ZAWARTYCH W PAKIECIE :PACK-DC1 REFERENCE

Zasilanie z dwoch niezaleznych wyjs¢ w zakresie od 0 do 220

V DC zasila twornik i stojan silnika

Opornik rozruchowy stuzy do uruchamiania silnika bez
skokéw i ochrony przed nadmierng predkoscia.

Hamulce obcigzaja silnik z wartosci pomiedzy 0 a 125%
obcigzenia znamionowego. Czujnik momentu obrotowego
(bezszczotkowy, nie wymaga konserwacji) obrazuje
dynamiczny moment obrotowy. Tachogenerator DC generuje
sygnat (10V/1000 T/min) predkosci

Rézne urzadzenia pomiarowe moga by¢ stosowane do
kontroli obcigzenia silnika.

Silnik DC 3-fazowy alternator Stojak na kétkach Ref.
Ref. CC20 -1 szt. Ref. MSM20 - 1 szt. CTC- 1 szt.
(whadciwosci s. 76) (whasciwosci P. 76) wlasciwosci P. 78)
Czujnik momentu obrotwego Tachogenerator DC Prowadnice
Ref.CR2-V2-1 szt. Ref. DYTA2 - 1 szt. Ref. RGC - 1 szt.
e . (wlaéciwosci P. 78)
(wlasciwosci s..78) (whasciwosci P. 78)
Predkos¢ w funkgji pradu indukcyjnego, przy
wzbudzeniu obcym.
Zasilacz regulowany DC Watomierz Woltomier magnetoelektryczny
Ref. COMPAK40 --1 szt. Ref. P7405 - -1 szt. Ref. V1001 -1 szt.
(whasciwosci s.. 96) (wlhaéciwosci s..238) (whadciwosci s.. 241)
Wydajnoé¢ w funkcji pradu twornika przy Amperomierz Zasilacz master/slave Interfejs pomiaru momentu dla
wzbudzeniu bocznikowym. magnetoelektryczny 20A Ref. GPS3303-1 szt. czujnika bezszczotkowego
Ref. A11-1 szt. (wlasciwodci s.. 215) Ref. INTER-SB-1 szt.
(whadciwosci s.. 241) (wlasciwodci s.. 86)
Multimetr Bezpieczny opornik rozruchowy Rezystor suwakowy
Ref. TRG803 -2 szt. Ref. REDA34 -1 szt. Ref. ECO1-470 -1 szt.
(whasciwodci s.. 223) (whasciwosci s..77) (wlaéciwosci s..104)
Zestaw 46 bezpiecznych
przewodow.
Ref. 300S- -1 szt.
Moment obrotowy w funkcji pradu twornika. (wlasciwosci s..259)
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Kompletne zestawy silnikow

Kompletny zestaw do badania 1,5 kW silnika pradu stalego

Zestaw PACK-DC2 moze by¢
uzywanyd do badanie silnika DC.
Wyznaczony przez 1500W
tréjfazowy alternator, wlasciwosci
dobrano na podstawie pomiarow
wykonanych przez rézine urzadzenia
zaréwno analogowe lub cyfrowe.

OPISY ZAMIESZCZONE W INSTRUKCJI DOEACZONE] DO SILNIKA PACK REF. PACK-DC2

BADANIE CIAGLOSCI SILNIKA PRZY WZBUDZENIU OBCYM I BOCZNIKOWYM
e Wstepne badania

- Zapoznanie si¢ z tabliczkg znamionows , obliczenie predkosci i wydajnosci znamionowych
- Wyliczenie rozruchowego momentu obrotowego
- Metoda obliczeniowa do wyznaczenia rezystancjii opornika rozruchowego

o Badanie pracy silnika bez obcigzenie, obcigzonego i przecigzonego.
- Teoretyczne przypomnienia wzoréw matematycznych dotyczacych silnika DC

- Zapoznanie si¢ z polaczeniami kablowymi miedzy silnikiem a urzadzeniami pomiarowymi.

- Stworzenie tabeli zawierajgcej pomiary i obliczenia wielkoéci mechanicznych
i elektrycznych dla réznych obcigzen silnika.

-Pobor pradu stojana/wirnika

- Pobér mocy stojana/wirnika

-Predkos¢ obrotowa

-Moc uzyteczna

-Moment obrotwy silnika

-Sita elektromotoryczna

-Wydajnos¢

e Wykreslenie zaleznosci na podstawie pomiardw, takich jak
- Predkosc obrotowa w funkcji pradu stojana
- Wydajnosc w funkeji pradu wirnika
- Moment obrotowy w funkgji pradu wirnika
- Pobdr mocy w funkgjiipradu wirnika

e Wartosci mocy
- Obliczenie strat dla silnka nieobcigzonego
- Wartosci mocy przy pracy znamionowe;j

e Analiza wynikow i wnioski.

ref. PACK-DC2
DOSTEPNE ROWNIEZ W WERSJI 300W. PROSIMY O KONTAKT.

BADANIE ALTERNATORA
e Wstepne badania

- Zapoznanie sig z tabliczkg znamionowg , obliczenie predkosci i wydajnosci
znamionowych

e Badanie pracy alternatora bez obciazenie, obcigzonego i przecigzonego, przy
uzyciu obciaZenia rezystancyjnego:
- Teoretyczne przypomnienia wzoréw matematycznych dotyczacych alternatora
-Zapoznanie si¢ z polaczeniami kablowymi miedzy alternatorem a urzadzeniami
pomiarowymi.
- Pomiary i wykre$lenie wlaciwosci pola obwodu magnetycznego i petli histerezy.
- Stworzenie tabeli zawierajacej pomiary i obliczenia wielkosci mechanicznych

i elektrycznych dla réznych obcigzen silnika.

- Wykreslenie wladciwosci obcigzenia alternatora: napiecie w funkgji pradu
zasilajacego
- Obliczenie spadku napiecia w funkgjii obcigzenia

e Badanie dzialania zsynchronizowanego alternatora w sieci publicznej
- Zapoznanie si¢ z polaczeniem kablowymi miedzy alternatorem a siecia.
- Korzystanie z synchronoskopu z jego réznymi wy$wietlaczami
- Synchronizacja z siecig zasilajaca

® Wartosci mocy
- Obliczenie strat dla silnka nieobcigzonego

- Wartosci mocy przy pracy znamionowej

e Analiza wynikéw i wnioski.

‘W KOMPLECIE DYDAKTYCZNYM: BROSZURA
STUDENTA:

PODSTAWY TEORETYCZNE I ZADANIA
PRAKTYCZNE BROSZURA NAUCZYCIELA:
Z ODPOWIEDZIAMI DO CZESCI PRAKTYCZNE]J
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oraz alternatora 3-fazowego.

ZASADA DZIAEANIA

1500W DC motor, zasilany przez zasilacz DC, jest obcigzany
za pomocy alternatora. Energia elektryczna generowana
przez alternator jest odprowadzana poprzez dostosowane
obcigzenie rezystancyjne lub poprzez sie¢ publiczng

Pobdr mocy przez silnik mierzy si¢ za pomocg analogowych
przyrzadow: watomierza, woltomierza i amperomierza
Napigcie i prad pobierany przez silnik jest mierzony za
pomocy analogowego woltomierza i amperomierza.

W alternatorze, wielkosci elektryczne, takie jak moc, napiecie
i prad zasilania mierzone s za pomocg cyfrowego
watomierza z trzema wy$wietlaczami.

Bezszczotkowy czujnik momentu (nie wymaga konserwacji)
mierzy moment obrotowy silnika, natomiast generator
obrotéw mierzy predkos¢ obrotowa. Analogowe urzadzenie z
trzema wys$wietlaczami pokazuje moment obrotowy,
predkos¢ i uzyteczne wartoéci mocy.

OPIS 20 ELEMENTOW ZAWARTYCH W PAKIECIE :PACK-DC2 REFERENCE

Moc bierna w funkcji mocy uzytecznej

Silnik DC

Ref. CC20 -1 szt

(wlasciwodci s. 76)

Czujnik momentu obrotwego
Ref.CR2-V2-1 szt.
(whasciwosci s..78)

3-fazowy alternator
Ref. MSM20 - 1 szt.
(wlasciwosci P. 76)
Tachogenerator DC
Ref. DYTA2 - 1 szt.
(wlaéciwosci P. 78)

Stojak na kotkach
Ref. CTC - 1 szt.
wlasciwosci P. 78)
Prowadnice

Ref. RGC - 1 szt.
(whasciwosci P. 78)

Zasilacz regulowany DC
Ref. COMPAKA40 --1 szt.
(whadciwodci s.. 96

Obciazenie rezystancyjne 2000W
Ref. RHP20 - 1 szt.
(whasciwodci s. 99)

Watomierz 3-fazowy
Ref. PSY14 - 1 szt.
(wlhasciwosci s. 238)

Krzywa histerezy. Sita elektromotryczna w
funkgji pradu w polu wirowym.

Synchronoskop
Ref.CHR3 - 1 szt.

(whasciwosci s. 72.))

Zasilacz AC/DC
Ref. ISOSEC1 - 1 szt
(whasciwosci s. 97)

Woltomier
magnetoelektryczny
Ref. V1001 -1 szt.
(wlasciwodci s.. 241

Wiasciwosci obcigzenia: Napiecie w
funkcji pradu

Watomierz cyfrowy
Ref. DIGIWAT - 1
szt. (whasciwosci P. 88)

Miernik wielko$ci
mechanicznych

Ref. GRANMECA-V2 - 1 szt.
(wlaéciwosci P. 88)

Rezystor suwakowy
Ref. ECO2-106-1 szt.
(whasciwosci s..104)

Zestaw 46 bezpiecznych
przewodow.
Ref.300S-1szt.

(whasciwosci s..259)

Amperomierz magnetoelektryczny 20A

Ref. A11-1 szt.
(whasciwosci s.. 241)

Rezystor suwakowy
Ref. ECO1-470 -1 szt.
(whasciwosci s..104)
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Zakres 300W
Maszyny rotacyjne Zakres 300W

3-FAZOWY SILNIK KLATKOWY INDUKCYJNY

To

G}_ Pto

Ten silnik dziata zaréwno z wariatorem predkosci jaki i podtaczony
bezposrednio do Zrédla 3-fazowego.

REF UV 1A H B L Waga
MAS 12+ 230/400V  1.5/0.9 90 172 235 8.2kg
MAS42* 400V/690V  0.9/0.5 90 172 235 8.2kg

*IE2 patrz specyfikacja s. 58

PRZELACZNIK GWIAZDA/DELTA
Reczny przefacznik gwiazda/delta w bezpiecznej

obudowie.

| ref. CO-ET-8A

3-FAZOWY ASYNCHRONICZNY SILNIK
_PIERSCIENIOWY INDUKCYJNY

T°
CD._ Pto

REF U (V) (A H B L Waga

MATTO 230/400vV  2.3/1.33 90 172 300 9kg

BEZPIECZNY REZYSTOR
ROZRUCHOWY

Przeznaczony dla maszyn matych mocy z
pierscieniami §lizgowymi.
ref. RD3 |

Kazda maszyna jest wyposazona w binarny czujnik temperatury

ze stykiem ktory moze by¢ umieszczony w obwodzie sterujgcym.

3-FAZOWA MASZYNA SYNCHRONICZNA

T°
q)._ Pto

Pracuje jako silnik synchroniczny badz alternator.
Wyposazony w bieguny LEBLANC umozliwiajace synchronizacje z siecig zasilajaca.

REF U V) H B L Waga
MSM10 2307400V 90 172 420 15kg
SYNCHRONOSKOP

Bezpieczny synchronoskop
laboratoryjny 16A - 400V max.

| ref. CHR3

SILNIK JEDNOFAZOWY Z 2 KONDENSATORAMI

T

G}_ Pto
2 kondensatory, 1 startowy, 1 biegowy
REF u(v) I (A) H B L Waga
MO10 230V 2.6A 90 172 295 9kg

BOCZNIK/ SEPAROWANY SILNIK DC 220/220V

o

CD._ Pto

Silnik ten moze pracowac z wariatorem predkosci jak i bezposrednio
podlaczony do zasilania DC

C€ 2 LETNIA GWARANCJA

REF U V) 1A H B L Waga
cCio 220/220V 2Asous 230V 90 172 390 21kg
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Polgczenia sg kompatybilne w
pojedyniczym zakresie mocy

Laczenia i sruby mocujace sg
dostarczane z poszczegdlnymi
elementami zgodnie z numerami

\referyncyjnymi.
SILNIK WIELOWZBUDZANY(ZLOZONY)
HAMULEC PROSZKOWY
T°
G}_ Pto

Zaprojektowany z mysla o wysokiej wydajnosci silnika (charakterystyka ponizej),
urzadzenie moze rowniez pracowac jako generator.

REF Y 1'(A) H B L Waga
PM10 220V 2.2A 90 172 420 26kg

ZASADA DZIALANIA HAMULCA PROSZKOWEGO

Prad staly wptywajacy do cewki hamulca wytwarza pole, ktére powoduje, ze
REZYSTOR ROZRUCHOWY proszek m'ag'netyczny ur.nieszczony w szczelinie powietrznej afglon?e‘n.lje. I\/'Iomer'lt
hamowania jest proporcjonalny tylko do pradu pola ,w szczegolnosci jest niezalezny

Przeznaczony dla maszyn DC od predkosci obrotowej. Ciepto odpadowe jest eliminowane przez naturalng

matych mocy wentylacje. Wylacznik odcina prad pola w przypadku przegrzania hamulca.
Hamulec ten jest zawsze montowany w rdownowadze tak, Ze moze on by¢

| ref. RDC wyposazony w statyczny czujnik z tensometrem. Dodatkowo dostarczany jest na
prowadnicach (Ref ST10) z obudowami, sprzegtami i §rubami.

Ref. EEl
BOCZNIK/ SEPAROWANY GENERATOR DC Napiecie/Prad maks. do blokowania 2V /0.1A
Moment maksymalny 35Nm
- Wysokos¢/Szerokos¢/Diugo$é w mm 90x172x240
O-ofPe Waga 12kg
Wentylacja Naturalny
KOLO BEZWLADNOSCI DLA MASZYN 300W
L To kolo bezwladnosci pozwala
Zaproiek do wivtku dvdak <> symulowa¢ maszyny rotacyjne o
aprojektowany do uzytiu dydaktycznego duzym momencie bezwladnosci
REF U (V) 1 (A) H B L Waga Wyposazony w 1 mocowanie 1
CGI10 220V 145A 90 172 420  26kg pokrywe i 1 $rube.
Ref. VOLI
. Bezwladno$¢ 0,025kgm?
GENERATOR WIELOWZBUDZANY (ZLOZONY) - crwiadnose g
Waga 10kg
H H 90mm
O-/Pte — B 172mm
A L 111mm
Zaprojektowany z my$la o wysokiej wydajnosci silnika (charakterystyka ponizej), ROZWIAZYWANIE
urzadzenie moze rowniez pracowac jako silnik.
REF uv 1A H B L wag PROBLEMOW str 180
PET0O 220V 1.45A 90 172 420 26kg
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Zakres 300W
Maszyny rotacyjne zakres 300W

CZUJNIKI MOMENTU DLA MASZYN 300W
WERSJA STANDARDOWA

Ta rodzina czujnikow szczotkowych dziata jako 4-rezystorowy mostek pomiarowych zmieniajacy warto$¢ liniowo zgodnie z
momentem. JA1: Czujnik przeznaczony do montazu tylko z hamulcami czastek.

CR1: obrotowy czujnik do montazu pomiedzy 2 maszynami, do pomiaru momentu obrotowego poprzez skrecanie, nawet
przy duzych wahaniach. Maksymalna zalecana predko$¢ obrotowa 1500T/min, aby zapobiec przedwczesnemu zuzyciu.

Kabel polaczeniowy i ochrony obudowy dostarczane.

Kompatybilno$¢ z innymi systemami wyja$niona w instrukeji.

Ref Konstrukcja czujnika  Zakres czujnika L Korzystanie z bezwladnosci Ruch
JAI Statyczny 4Nm / tak Spinanie
CRI1 Obrotowy 20Nm 140  tak Skrecanie
- WERSJA BEZSZCZOTKOWA| ¥\
| WYSWIETLACZEStr 86187 )

Obrotowy czujnik do montazu pomiedzy 2 maszynami, do pomiaru momentu obrotowego poprzez skrecanie, nawet przy
duzych wahaniach. Bezdotykowa technologia, za pomocg pomiaréw optycznych, umozliwia bezobstugowy pomiar predkosci
obrotowych do 3000 obrotéw na minute. Powinien on by¢ zasilany 12128 V DC w celu uzyskania "wysokiego poziomu" pomiar
w napieciu w zakresie od 0 do 10 V. Znak zalezy od kierunku obrotu. Kabel polaczeniowy i ochrony obudowy dostarczane.

Ref Konstrukcja czujnika  Zakres Korzystanie z bezwladnosci Napiecie wyjsciowe

CR1-V2 Obrotowy 50Nm tak + 5V for 20Nm

TACHOGENERATOR DC DLA MASZYN 300W

Ten tachogenerator dostarcza napiecie state proporcjonalna do
predkosci obrotowej.
W komplecie z sprzegtami, obudowa i nakretkami $rub

Ref. Napieciedla  Zlgcze H B L @ T
1000 T/min -
DYTAT 20V Zaciski ochronne  90mm 172mm  170mm ‘ ‘
1

STATYW NA KOEKACH
Przeznaczony do transportu kompletnych zestadw maszyn. 4 kotka, 2 z nich z hamulcem.

Ref. Uzyteczne Szeroko$¢ Wysokos¢ Waga

Dlugos¢

B 1300mm 470mm 500mm 30kg
CcTC 1610mm 470mm 500mm 39kg
CTH 1610mm 470mm 845mm 45kg

PROWADNICE Z POKRYWAMI I MOCOWANIAMI

Szyny te bedg uzywane do ustawiania i mocowania maszyn w zestawach zgodnie z zamoéwiong konfiguracja . Z kazdej pary
prowadnic 2 ostony zakonczenia walu i 1 obudowa posrednia. Hamulec proszkowy FP1 jest zawsze wyposazony w swoje

szyny ST10.

Ref. Dlugos¢ catkowita Rozstaw szyn Waga
ST10 1100mm 172mm 7kg
STL 1450mm 172mm 8kg

C€ 2 LETNIA GWARANCJA ® 50Hz
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Kompletne zestawy dla 1500 T/min Zakres 300W

Skladaja sie z urzadzen, ktérych funkcje opisano na poprzednich stronach, s3 to najczeéciej uzywane jednostki w dziedzinie edukacji dla 300W

dostarczane ze zfaczami, obudowami i prowadnicami(ST10) T°
Kazde urzadzenie jest wyposazone w binarny czujniki temperatury ze stykiem, ktory moze by¢ wprowadzony do ukladu sterowania( CD-- Pto

KOMPLETNY ZESTAW AC 1500 T/min ) i
3- FAZOWY SILNIK KLATKOWY + HAMULEC PRZYKEADY ZESTAWOW PRZEZNACZONYCH DO POMIAROW

MAS12  3-fazowy silnik klatkowy

REF. GM56-300  GM57-300 FP1 Hamulc proszkowy

MAST2  3-fazowy silnik klatkowy " " CRI Czujnik obrotowy

FP1 Hamulec proszkowy " B CGI10 Separowany generator bocznikowy
JAI Czujnik statyczny " DYTAT  Tachogenerator DC

CRI1 Czujnik obrotowy " ST10 Prowadnice

DYTAT  Tachohenerator DC . .

ST10 Prowadnice . =

KOMPLETNY ZESTAW 1500 T/min AC
3-FAZOWY SILNIK KLATKOWY AC +ALTERNATOR

MAS12  3-fazowy silnik klatkowy

VOLI Koto bezwladnosci
JAT Czujnik statyczny
FP1 Hamulec proszkowy

DYTAI Tachogenerator DC
ST10 Prowadnice

REF. GM70-300
MAST2  3-fazowy silnik klatkowy L]
MSM10  3-fazowa maszyna synchroniczna .
CRI1 Czujnik obrotowy ]
DYTAT  Tachogenerator DC ]
ST10 Prowadnice ]

WSZYSTKIE ZESTAWY ZAROWNO

Bezpieczne Zasilacze AC Regulator
STANDARDOWE JAK I SKEADANE e s -
SA DOSTARCZANE ZMONTOWANE obcigZenia ey Predkosci
PRZETESTOWANE I GOTOWE DO rezystancyjne Str 92-95
UZYTKOWANIA Str 99

C € 2 LETNIA GWARANCJA



Zakres 1500W

Maszyny rotacyjne Zakres 1500W

3-FAZOWY KLATKOWY SILNIK INDUKCYJNY

3-FAZOWA MASZYNA SYNCHRONICZNA

T°
G}_ Pto

Ten silnik dziala zaréwno z wariatorem predkosci jaki i podlaczony
bezposrednio do zZrodta 3-fazowego.

T

G}_ Pto

Pracuje jako silnik synchroniczny badz alternator.
Wyposazony w bieguny LEBLANC umozliwiajgce synchronizacje z siecig zasilajacg.

REF Y A H B L Waga
MAS22*  230/400V 5.7/3.3 112 190 355 19kg REF umv H mm B mm L mm Waga
MAS52*  400V/690V  3.3/1.9 112 190 355 19kg MSM20  230/400v 112 190 550 48kg
*IE2 specyfikacja str. 58
SYNCHRONOSKOP
000000000000 000000000000] Bezpiecrny synchronoskop
000000I00000000000 gwiazda/delta w bezpiecznej laboratoryjny 16A - 400V maks.
obudowie.
ref. CHR3
ref. CO-ET-8A
0100000 0N000000000000000/PIERSCIENIOWY 3-FAZOWY KLATKOWY SILNIK INDUKCYJNY ZE
Einjnsiainsninnls) STAROWANIEM WEKTOROWYM
™
G}_ Pto T
G}_ Pto
REF Y I (A H B L Waga
MAT20 5307400V 64/37 112 190 620 43kg Wyposazony w 1024 pkt koder i wymuszong wentylacje aby pracowa¢ przy matej predkosci.
BEZPIECZNY REZYSTOR ROZRUCHOWY REF U (V) I (A H B L Waga
Przeznaczony dla maszyn duzych mocy z VAV20  230/400V 59734 112 190 580 19kg
pierScieniami slizgowymi. VAVS0  400/690V  3.4/1.95 112 190 580 19kg
| ref. REDAI2
REGULATOR PREDKOSCI TACHOMETR DLA
JEDNOFAZOWY SILNIK Z 2 KONDENSATORAMI 1024 PKT KODERA
.
G}_ Pto
ref. VICOD
2 kondensatory,1 rozruchowy i 1 biegowy ref. \VC\V/52
REF U V) I (A H B L Waga Str 94
MO20 230V 8.7A 112 190 335 19kg
C€ 2 LETNIA GWARANCJA ® 50Hz



ofgczenia sg kompatybilne w
pojedynczym zakresie mocy Laczenia i

$ruby mocujace sg dostarczane z
poszczegdlnymi elementami zgodnie z
numerami referyncyjnymi.

N H-B-L(mm)
GENERATOR WIELOWZBUDZANY (ZLOZONY)

BOCZNIK/ SEPAROWANY SILNIK DC 220/220V

T

T°
QQ-—/Pre O--/Pte

Zaprojektowany z my$la o wysokiej wydajnosci silnika

Ten silnik dziala zaréwno z wariatorem predkosci jaki i podlaczony bezposrednio do zrédta DC. (charakterystyka ponizej), urzadzenie moze réwniez pracowaé jako

silnik
REF Y A H B - Waga REF UV 1A H B L Waga
CC20 220/220V 9A dla 230V 112 190 510 51kg PE20 255V 6A 112 190 510 53kg
SILNIK DC WIELOWZBUDZANY(ZLOZONY) HAMULEC PROSZKOWY
-
G}_ Pto

I L |

Zaprojektowany z mysla o wysokiej wydajnosci silnika (charakterystyka

=
ponizej), urzadzenie moze réwniez pracowac jako generator.

-

REF u(v) I(A) H B L Waga

PM20 220V S 6A 90 172 220 26kg ZASADA DZIAELANIA HAMULCA PROSZKOWEGO

Prad staly wptywajacy do cewki hamulca wytwarza pole, ktére powoduje, ze

proszek magnetyczny umieszczony w szczelinie powietrznej aglomeruje. Moment

TR R T hamowanifi ]:est propor.cjor.lalny tylko do pr.qdu p.ola. ,w szczegdlnodci jest niezalezny

od predkosci obrotowej. Ciepto odpadowe jest eliminowane przez naturalng

wentylacje. Wylacznik odcina prad pola w przypadku przegrzania hamulca.

Hamulec ten jest zawsze montowany w rownowadze tak, Ze moze on by¢
wyposazony w statyczny czujnik z tensometrem. Dodatkowo dostarczany jest na

(SR IRADAER? prowadnicach (Ref ST10) z obudowami, sprzegtami i §rubami.

Przeznaczony dla maszyn DC
duzych mocy

Ref. FP2
Napiecie/Prad maks. do blokowania 10V /0.5A
BOCZNIK/SEPRAOWANY GENERATOR DC Moment maksymalny 65Nm
Wysokos¢/Szerokos¢/Dlugosé w mm 112x190 x 356
- Waga 21kg
O--/Pte Wentylacja Wiatrak

KOLEO BEZWEADNOSCI DO MASZYN 1500W

L
<> To kolo  bezwladnoéci  pozwala
symulowa¢ maszyny rotacyjne o duzym
momencie bezwladno$ci Wyposazony w
1 mocowanie 1 pokrywe i 1 §rube.
Zaprojekt do uzytku dydakt .
aprojektowany do uzytku dydaktycznego Ref VOL2
REF Y I'(A) H B L Waga Bezwladnos¢ 0,2kgm?
CG20 240V 7A 112 190 510 53kg Waga 39kg
H H 112mm
4 B 190mm
Kazda maszyna jest wyposazona w binarny czujnik temperatury - B L 220mm

ze stykiem ktory moze by¢ umieszczony w obwodzie sterujgcym.

C € 2 LETNIA GWARANCJA



Zakres 1500W
Maszyny rotacyjne Zakres 1500W

CZUJNIKI MOMENTU DLA MASZYN 1500W
WERSJA SNTANDARDOWA

Ta rodzina czujnikéw szczotkowych dziata jako 4-rezystorowy mostek pomiarowych zmieniajacy wartos¢ liniowo zgodnie z
momentem. JA2: Czujnik przeznaczony do montazu tylko z hamulcami czastek.

CR2: obrotowy czujnik do montazu pomiedzy 2 maszynami, do pomiaru momentu obrotowego poprzez skrecanie, nawet
przy duzych wahaniach. Maksymalna zalecana predko$¢ obrotowa 1500T/min, aby zapobiec przedwczesnemu zuzyciu. Kabel
polaczeniowy i ochrona obudowy dostarczane.

Kompatybilnoé¢ z innymi systemami wyja$niona w instrukcji.

Ref Konstrukcja czujnika  Zakres L Korzystanie z bezwladnosci Poruszanie
WYSWIETLACZE Str 86i 87 JA2  Statyczny 20Nm / tak Spinanie
CR2*  Obrot 50Nm 140 ie*! Sk i
*1  Zastosowanie kola bezwladnosci — + rotowy nie fecanie

czujniki  obrotowy (projekt CR) miedz

siln]ikiem i hai)nulcim] daje momint; WERSJA BEZSZCZOTKOWA

wyjsciowe, ktore mogq przepadaé do 7 razy na Obrotowy czujnik do montazu pomiedzy 2 maszynami, do pomiaru momentu obrotowego poprzez skrecanie, nawet przy duzych

moment napedowy. wahaniach. Bezdotykowa technologia, za pomoca pomiaréw optycznych, umozliwia bezobstugowy pomiar predkosci obrotowych
do 3000 obrotéw na minute. Powinien on by¢ zasilany 12128 V DC w celu uzyskania "wysokiego poziomu" pomiar w napieciu w
zakresie od 0 do 10 V. Znak zalezy od kierunku obrotu. Kabel polaczeniowy i ochrony obudowy dostarczane.

Ref Konstrukcja czujnika  Zakres Korzystanie z bezwladnosci Napiecie wyjsciowe
CR2-V2 Obrotowy 50Nm nie*! + 5V for 50Nm
CR2-100-V2 Obrotowy tak + 5V for T00Nm

DC TACHOGENEATOR DLA MASZYN 1500W

Tachogenerator dostarcza napiecie state proporcjonalna do predkosci

obrotowej. W komplecie ze sprzeglami, obudowa i nakretkami srub.

Ref. Napiecie dla  Polgczenie H B L Q

100T/min -
DYTA2 10V Bezpieczne zaciski 112 190 130 ‘ ‘ ‘
| | L

DYTA62  20V/60V Dyn/Bezp zaciski 112 190 170 8 H-B - L (mm)

STATYW NA KOLKACH

Przeznaczony do transportu kompletnych zestawow maszyn. 4 kéotka, 2 z nich z hamulcem

Ref. Uzyteczne Szerokos¢ Wysokosé Waga

Dtugos¢

CTA 950mm 470mm 500mm 30kg

CcTC 1610mm 470mm 500mm 39kg
Ref. CTH CTH 1610mm 470mm 845mm 45kg

CTL 1900mm 470mm 500mm 45kg

Ref. CTC PROWADNICE Z POKRYWAMI I MOCOWANIAMI

Szyny te beda uzywane do ustawiania i mocowania maszyn w zestawach zgodnie z zamoéwiong konfiguracja . Z kazdej pary
prowadnic 2 ostony zakonczenia walu i 1 obudowa posrednia. Hamulec proszkowy FP2 jest zawsze wyposazony w swoje

szyny RGC.

Ref. Dtugoé¢ catkowita Rozstaw szyn Waga
RGA 950mm 190/216mm lekg
RGC 1600mm 190/216mm 24kg
RGL 1900mm 190/216mm 28kg

C€ 2 LETNIA GWARANCJA ® 50Hz



Kompletne zestawy dla 1500 T/min Zakres 1500W

Skladajg sie z urzadzen, ktorych funkcje opisano na poprzednich stronach, sg to najczesciej uzywane jednostki w dziedzinie edukacji dla
1500W dostarczane ze ztgczami, obudowami i stojakiem na kotkach.
Kazde urzadzenie jest wyposazone w binarny czujniki temperatury ze stykiem, ktéry moze by¢ wprowadzony do uktadu sterowania q)._ Pto

KOMPLETNY ZESTAW AC 1500 T/min
3- FAZOWY SILNIK KLATKOWY + HAMULEC

REF GM56-1500 GM57-1500
MAS22  3-fazowy silnik klatkowy ] .

FP2 Hamulec proszkowy . ]

JA2 Czujnik statyczny ]

CR2 Czujnik obrotowy .

DYTA2  Tachogenerator DC = L]

RGC Prowadnice . =

crc Stojak na kétkach ] .

KOMPLETNY ZESTAW 1500 T/min AC

3-FAZOWY SILNIK KLATKOWY AC +ALTERNATOR

REF

GM70-1500

MAS22  3-fazowy silnik klatkowy

MSM20  3-fazowa maszyna synchroniczna

CR2 Czujnik obrotowy ]
DYTA2  Tachogenerator DC ]
RGC Prowadnice .
CTC Stojak na kotkach ]

T°

PRZYKEADY ZESTAWOW PRZEZNACZONYCH DO POMIAROW

MAT20 Asynchroniczny silnik pier$cieniowy

CG20 Bocznikowy separowany silnik DC
DYTA2  Tachogenerator DC

RGC Prowadnice

CcTC Stojak na kotkach

WSZYSTKIE ZESTAWY ZAROWNO
STANDARDOWE JAK I SKEADANE SA
DOSTARCZANE ZMONTOWANE
PRZETESTOWANE I GOTOWE DO
UZYTKOWANIA

Bezpieczne Zasilacz AC Regulator
obciazenie Str 97 Predkosci

rezystancyjne
Str. 99 Str 92-95

C € 2 LETNIA GWARANCJA



Zakres 3000W
Maszyny rotacyjne zakres 3kW

3-FAZOWY SILNIK INDUKCYJNY KLATKOWY 3-FAZOWY KLATKOWY SILNIK INDUKCYJNY ZE
STAROWANIEM WEKTOROWYM

G}_ Pto

Wyposazony w 1024 pkt koder i wymuszong wentylacje aby pracowa¢ przy matej predkosci.
Ten silnik dziala zaréwno z wariatorem predkosci jaki i podtaczony

bezposrednio do Zrédla 3-fazowego. REF U (V) I(A) H B L Waga
REF U (v) 1 (A) H B L Waga VAV30 230/400V 11.9/6.6 132 216 620 28kg
MAS32* 230/400V 10.6/6.1 132 216 445 28kg
MAS62*  400V/690V 6.1/3.5 132 216 445 28kg

*IE2 Specyfikacja str.57
3-FAZOWA MASZYNA SYNCHRONICZNA

PRZEELACZNIK GWIAZDA/DELTA
Reczny przelacznik gwiazda/delta w

-
. s . —/Pto
bezpiecznej obudowie. @

ref. CO-ET-8A

3-FAZOWY INDUKCYJNY SILNIK PIERSCIENIOWY

Pracuje jako silnik synchroniczny badz alternator.

ASYNCHRONICZNY Wyposazony w bieguny LEBLANC umozliwiajace synchronizacje z siecig zasilajaca..
REF u (V) H B L
MSM30 2307400V 132 216 650 48kg
C‘B._ Pto
SYNCHRONOSKOP
Bezpieczny synchronoskop
laboratoryjny 16A - 400V maks
REF U (V) I (A) H B L Waga
MAT30 230/400V 13.2/75 132 216 630  70kg ref. CHR3
BEZPIECZNY REZYSTOR
ROZRUCHOWY
Przeznaczony dla maszyn pierscieniowych
duzych mocy
| ref. REDA12 Kazda maszyna jest wyposazona w binarny czujnik temperatury ze
stykiem ktory moze by¢ umieszczony w obwodzie sterujgcym.

B C€ 2 LETNIA GWARANCJA ® 50Hz



Polaczenia s

numerami referyncyjnymi.

BOCZNIKOWY / SEPAROWANY SILNIK DC 200V/220V

N

T

@__ Pto

Ten silnik dziata zaréwno z wariatorem predkoéci jaki i podlaczony bezpo$rednio do zrédla DC

REF UV I{A) H B L Waga
CC30 Multitensions 16.5A 132 216 550  80kg
dla 220V
REZYSTOR ROZRUCHOWY
Przeznaczony dla maszyn DC duzych
mocy
ref. REDA34
BOCZNIKOWY / SEPAROWANY GENERATOR DC
T
G}_ Pto
Zaprojektowany do uzytku dydaktycznego.
REF U (v 1 (A) H B L Waga
CG30 220V 14.2A 132 216 570 83kg
GENERATOR DC WIELOWZBUDZANY(ZEOZONY)
To
G}_ Pto
Zaprojektowany z mysla o wysokiej wydajnosci silnika
(charakterystyka ponizej), urzadzenie moze réwniez pracowac jako
silnik
REF u (v 1A) H B L Weight
PE30 270V 13.6A 132 216 570 83kg

kompatybilne w

pojedyniczym zakresie mocy Laczenia i
$ruby mocujace s3 dostarczane z
poszczegdlnymi elementami zgodnie z

H-B-L(mm)

HAMULEC PROSZKOWY

O
H
———— 7T+ | 1
T ——

ZASADA DZIALANIA HAMULCA PROSZKOWEGO

Prad staly wplywajacy do cewki hamulca wytwarza pole, ktére powoduje, ze

proszek magnetyczny umieszczony w szczelinie powietrznej aglomeruje. Moment

hamowania jest proporcjonalny tylko do pradu pola ,w szczegélnosci jest niezalezny

od predkosci obrotowej. Ciepto odpadowe jest eliminowane przez naturalng
wentylacje. Wylacznik odcina prad pola w przypadku przegrzania hamulca.
Hamulec ten jest zawsze montowany w réwnowadze tak, Zze moze on by¢

wyposazony w statyczny czujnik z tensometrem. Dodatkowo dostarczany jest na

prowadnicach (Ref ST10) z obudowami, sprzegtami i srubami.

Ref. FP3
Napiecie/Prad maks. do blokowania 14V /0.8A
Moment maksymalny 65Nm
Moment bezwladnosci 15kgem?
Wysoko$¢/Szerokos¢/Dlugosé w mm 132x216 x 356
Waga 23kg
Wentylacja Wiatrak

KOLO BEZWEADNOSCI DO MASZYN 3000W

L To koto bezwladnosci pozwala
<> symulowaé maszyny rotacyjne
duzym  momencie  bezwladnosci
Wyposazony w 1 mocowanie
pokrywe i 1 §rube.
Ref. VOL3
Bezwladnos¢ 0.2kgm?
Waga 40kg
H H 132mm
- B 216mm
- f B L 220mm

C€ 2 LETNIA GWARANCJA




Zakres 3000W
Maszyny rotacyjne Zakres 3kW

CZUJNIKI MOMENTU DLA MASZYN 3000W

WERSJA STANDARDOWA
Ta rodzina czujnikéw szczotkowych dziata jako 4-rezystorowy mostek pomiarowych zmieniajacy wartos¢ liniowo zgodnie z
momentem. JA: Czujnik przeznaczony do montazu tylko z hamulcami czastek.
CR: obrotowy czujnik do montazu pomiedzy 2 maszynami , do pomiaru momentu obrotowego poprzez skrecanie, nawet przy
duzych wahaniach. Maksymalna zalecana predko$¢ obrotowa 1500T/min, aby zapobiec przedwczesnemu zuzyciu. Kabel

polaczeniowy i ochrony obudowy dostarczane.
Kompatybilno$¢ z innymi systemami wyja$niona w instrukcji.

WYSWIETLACZE Str 86187 Ref Konstrukcja czujnika Zakres L Korzystanie z bezwladnosci Ruch
JA3 Statyczny 20Nm / tak Spinanie
* Zastosowanie kola bezwladnosci  + — -
czujniki obrotowy (projekt CR) migdzy CR3 Obrotowy 50Nm 140  nie Skrecanie
silnikiem i hamulcem daje momenty CR3100  Obrotowy 100Nm 140 tak* Skrecanie
wyjsciowe, ktére mogqg przepadaé do 7
razy na moment napedowy. WERS]JA BEZSZCZOTKOWA

Obrotowy czujnik do montazu pomiedzy 2 maszynami, do pomiaru momentu obrotowego poprzez skrecanie, nawet przy duzych
wahaniach. Bezdotykowa technologia, za pomoca pomiaréw optycznych, umozliwia bezobstugowy pomiar predkosci
obrotowych do 3000 obrotéw na minute. Powinien on by¢ zasilany 12128 V DC w celu uzyskania "wysokiego poziomu" pomiar
w napieciu w zakresie od 0 do 10 V. Znak zalezy od kierunku obrotu. Kabel polaczeniowy i ochrony obudowy dostarczane.

Ref Konstrukcja czujnika  Zakres Korzystanie z bezwladnosci Output voltage
CR3-Vv2 Obrotowy 50Nm ie* + 5V for 50Nm
CR3-100-V2 Obrotowy 100Nm tak* + 5V for 100Nm

DC TACHOGENERATORA DLA MASZYN 1500W

Ten tachogenerator dostarcza napigcie stale proporcjonalna do predkosci
obrotowej.

W komplecie ze sprzegtami, obudowq i nakretkami $rub.

Ref. Napiecie dla Polaczenie B L
1000 T/min -
DYTA3 10V Zabezpieczone zaciski 216 130 I
\
DYTA63  20V/60V Dyn/Zab zaciski 216 170 :
H-B-L(mm)

STOJAK NA KOLKACH
Przeznaczony do transportu kompletnych zestawow maszyn. 4 kotka, 2 z nich z hamulcem

Ref. Uzyteczna Szeroko$¢ Wysokosé Waga

Ref. CTH Dlugos¢

CTA 950mm 470mm 500mm 30kg
CcTC 1610mm 470mm 500mm 39kg
CTH 1610mm 470mm 845mm 45kg
CTL 1900mm 470mm 500mm 45kg

Ref. CTC

PROWADNICE Z POKRYWAMI I MOCOWANIAMI

Szyny te beda uzywane do ustawiania i mocowania maszyn w zestawach zgodnie z zamoéwiong konfiguracja . Z kazdej pary
prowadnic 2 ostony zakonczenia walu i 1 obudowa posrednia. Hamulec proszkowy FP2 jest zawsze wyposazony w swoje

szyny RGC.

Ref. Dtugoé¢ catkowita Rozstaw szyn Waga
RGA 950mm 190/216mm lekg
RGC 1600mm 190/216mm 24kg
RGL 1900mm 190/216mm 28kg

7 C€ 2 LETNIA GWARANCJA
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Kompletne zestawy dla 1500 T/min Zakres 3000W

Skladajg sie z urzadzen, ktorych funkcje opisano na poprzednich stronach, sg to najczesciej uzywane jednostki w dziedzinie edukacji dla
3000W dostarczane ze ztaczami, obudowami i stojakiem na kotkach. T
Kazde urzadzenie jest wyposazone w binarny czujniki temperatury ze stykiem, ktéry moze by¢ wprowadzony do uktadu sterowania q)._ Pto
KOMPLETNY ZESTAW AC 1500 T/min
3- FAZOWY SILNIK KLATKOWY + HAMULEC PRZYKLADY ZESTAWOW PRZEZNACZONYCH DO POMIAROW
REF GM80-3000
MAS32  3-fazowy silnik klatkowy " VAV30  3-fazowy silnik klatkowy asynchroniczny ze sterowaniem wektorowym
MSM30  3-fazowa maszyna synchroniczna ] VOL3 Koto bezwladnoséi
CR3 Czujnik obrotowy - CR3100  Czujnik momentu obrotowego
DYTA3  Tachogenerator DC . FP3 Hamulec proszkowy
RGC Prowadnice - DYTA3  Tachogenerator DC
cTC Stojak na koétkach = RGC Prowadnice
CcTC Stojak na kotkach

WSZYSTKIE ZESTAWY ZAROWNO

STANDARDOWE JAK I SKEADANE SA
KOMPLETNY ZESTAW AC 1500 T/ BOCZNIKOWY DOSTARCZANE ZMONTOWANE
SILNIK SEPAROWANY DC +ALTERNATOR PRZETESTOWANE I GOTOWE DO

UZYTKOWANIA
REF. GM81-3000
CC30 Bocznikowy/separowany silnik DC 220/220V Ll
MSM30  3-fazowa maszyna synchroniczna - ., Zasil A
e Cauinik obrotowy . Bezpieczne : tasn9 ;lcz C Regulator

6O g r ;.

DYTA3  Tachogenerator DC . ObICQZel‘lle pr QdkO sc1
RGC Prowadnice . rezystancyjne Str 92-95
CcTC Stojak na kotkach ] Str 99

C € 2 LETNIA GWARANCJA



Maszynv obrotowe

Produkty polecane do uzytku z maszynami rotacyjnymi

Pomoc w wyborze
Niepetna lista

REGULATORY

ZASILACZE

ROZRUSZNIKI

OPORNIKI

GEOWNE

DODATKOWE

MAS12 & 42 Str 72 Modele Str 92-95 TRTSPE /Str 108 CO-ET-8A / Str 72

MAT10 Str 72 TRT5PE / Str 108 RD3 / Str 72

MO10 Str 72 ALTSPE / Str 108

CC10 Str 72 ISOSEC2 / Str 97 RDC / Str 73 ECO1-1500 / Str 104
PM10 Str 73 ISOSEC2 / Str 97 RDC /Str 73 ECO1-1500 /Str 104
MSM10 Str 72 GPS2303 / Str 215 ECO1-330 / Str 104
CG10 Str 73 ISOSEC2 / Str 97 ECO1/2-1000 / Str 104
PE1O Str 73 ISOSEC2 / Str 97 RDC / Str 73 ECO1-1500 / Str 104

MAS22 & 52 Str 76

Modele Str 92-95 TRT8PE / Str 108

CO-ET-8A/ Str 76

MAT20 Str 76

TRT8PE / Str 108

REDA12 /Str 76

MO20 Str 76 ALT13PE / Str 108
VAV20 Str 76 VCV52 / Str 94 TRT8PE / Str 108
CC20 Str 77 DCVAR-2 / Str 95 COMPAK40 / Str 108 REDA34 / Str 77 ECO1-650 7 Str 104
PM20 Str 77 DCVAR-2 / Str 95 COMPAK40 / Str 96 REDA34 / Str 77 ECO1-650 / Str 104

MSM20 Str 76

GPS2303 / Str 215

ECO1-50 / Str 104

CG20 Str 77 ISOSEC2Z - Str 97 ECOI1-1500 / Str 104
PE20 Str 77 ISOSEC2 -Str 97 REDA34 / Str 77 ECO1-650 / Str 104
3000W RANGE

MAS32 & 62 Str 80

Modele Str 92-95 TRT13PE / Str 108

CO-ET-8A /Str 80

MAT30 Str 80

TRT13PE /Str 108

REDA12 / Str 80

VAV30 Str 80

TRT13PE /Str 108

CC30 Str 81

COMPAKA40 / Str 96

REDA34 /Str 81

ECO1-650 / Str 104

MSM30 Str 80

GPR7550D (kontakt)

ECOI1-33 / Str 104

CG30 Str 81

ISOSEC2 -Str 97

ECO1-330 / Str 104

PE30 Str 81

ISOSEC2Z - Str 97

REDA34 / Str 81

ECO1-330 / Str 104

Synchronoskop
Ref. CHR3 - Strony72-76-80

kompatybilny z silnikamiMSM10 -
MSM20 - MSM30

Stojak

na kotkach &

prowadnice3kW & 1500W/

Strony78 - 82

BEIM C€ 2 LETNIA GWARANCJA




OBCIAZENIA HAMULEC CZUJNIKI TACHOGENERATOR
REZYSTANCYJNE INDUKCYJNE POJEMNOSCIOWE
FP1 / Str73
CR1-V2 / Str 74 DYTAZ - Str 74
RHPOS5 / Str 99 LH10 / Str 98 CHO5 /Str 98
RHPO5 /Str 99
RHPOS5 / Str 99

FP2 / Str 77
CR2-V2 / Str 78 DYTAZ - Str 78

RHP20 / Str 99 LH20 / Str 98 CHZ20 /Str 98

RHP20 / Str 99

RHP20 / Str 99

FP3 / Str 81
CR3-V2 /Str 82 DYTAS3 - Str 82

RHP40 / Str 99 LH40 / Str 98 CH40 7 Str 98

RHP40 /Str 99

RHP40 / Str 99

UWAGA

Stojak na kétkach&
Hamulce proszkowe z zakresu 300,

prowadnice 300W Str 74

1500 i3000W s3 zawsze wyposazone
w prowadnice

C€ 2 LETNIA GWARANCJA



Wyswietlacze & akwizycia

Urzadzenie wyswietlajgce moment obrotowy

o0
WYSWIETLACZ DO STANDARDOWYCH STATYCZNYCH WYSWIETLACZ DO BEZSZCZOTKOWEGO CZUJNIKA
I ROTACYJNYCH CZUJNIKOW MOMENTU MOMENTU(MODELE-V2)
DO CZUJNIKOW: DO CZUJNIKOW,
JA1-JA2-]JA3 CRI - CR1-v2
CR2 - CR3 CR2-100 - CR2-v2
CR3-100 CR3-v2
CR2-100-V2
CR3-100-V2
ref. GAMA84
e Ustawienie zera i wzmocnienia czujnika potencjometrem ref. GAMA-SB |}§K| Do czujnikéw bezszczotkowych
e Analogiczne wyjscie momentu obrotowego: -5V 0 +5V
e Zakres czujnika 200,0 Nm Interfejs z wySwietlaczem
GAMA-SB jest potaczony z czujnikiem bezszczotkowym przez wyjscie DIN jack z tytu pudetka.
Na wyswietlaczu pojawia si¢ bezposrednio warto$¢ zmierzonego momentu w Nm.
® Zakres 200.0Nm
e dokladno$¢ 0.1Nm
® Zasilanie 220V 50Hz
INTERFEJS POMIARU MOMENTU DLA CZUJNIKOW
BEZSZCZOTKOWYCH(MODELE-V2)
DO CZUJNIKOW,
CR1-vV2
CR2-v2
ref. GAMA%6 clrehi
CR2-100-V2
e Ustawienie zera i wzmocnienia czujnika przyciskiem impulsowym CR3-100-V2
e Analogiczne wyjscie momentu obrotowego: -5V 0 +5V

e Zakres czujnika 200,0 Nm

ref. INTER-SB |§Z§K| Do czujnikéw bezszczotkowych

Bezszczotkowy czujnik momentu jest podtaczony przy pomocy DIN jack do

ref. GAMA85 interfejsu INTER-SB ktdry jest zasilany przez zewnetrzny zasilacz12 to 28V
® Ustawienie zera i wzmocnienia czujnika potencjometremr DC( n.1e dostarczany).S.ygr{al pomle.irowy 0d 0 do 5V {5V dia momentu
. . znamionowego) odzwierciedla zmierzony moment obrotwy w Nm.
e Recznie sterowany hamulec (potencjometrem) Odpowiednio skalib ltomi s b ¢rednio w N
o Analogiczne wyjécie momentu obrotowego: -5V 0 +5V powiednio skalibrowany woltomierz pokaze moment bezposrednio w Nm.

e Zakres czujnika 200,0 Nm

ref. GAMA97

e Ustawienie zera i wzmocnienia czujnika przyciskiem impulsowym
® Recznie sterowany hamulec (potencjometrem)

e Analogiczne wyjscie momentu obrotowego: -5V 0 +5V

e Zakres czujnika 200,0 Nm

BEI C€ 2 LETNIA GWARANCJA ® 230VAC jednofazowe ® 50/60Hz



Urzadzenia wyswietlajace predkos¢  System akwizycji

4

WYSWIETLACZE KOMPATYBILNE Z TACHOGENERATOREM DC

Zakres 2000 T/min

| ref. TACH10BO dla tachogenratora DC 10V/1000T/min (DYTAZ2 / DYTA3) |

| ref. TACH20BO dla tachogenratora DC 20V/1000T/min (DYTAI) |

| ref. TACH60BOdIa tachogenratora DC 60V/1000T/min (DYTA62 / DYTAG3) |

WYSWIETLACZ KOMPATYBILNY Z KODEREM 1024 PKT. Widok z tyhu

ref. LOGYCAP
Do czujnikéw obrotwych ze szczotkami i czujnikéw statycznych

ref. LOGYCAP-V/2 |32§K| tylko do czujnikéw bezszczotkowych

Zakres 2000 T/oni SYSTEM CZASU RZECZYWISTEGO I NADZORU
akres 00 Gmin WIELKOSCI ELEKTRYCZNYcH I MECHANICZNYCH
kompatybilny z silnikiem “
VAV20 * JEDNCZESCIOWY
(str 76) e SYSTEM AUTONOMICZNY
DEMOCD e WYSWIETLA 100% WYNIKOW NA

NA @ENIE KOMPUTERZE
DOSTARCZANY Z

OPROGRAMOWANIEM

| ref. vicOD | Str 91

System LOGYCAP pozwala na zapisywanie i wyswietlanie na ekranie komputera
mechanicznych i elektrycznych wielkosci opisujacych urzadzenia maszynowe

WYéWi etl aC Ze P r@ dko S, Ci & M O m e ntll (silnikéw asynchronicznych, maszyn synchronicznych, silnikéw jednofazowych,

maszyn DC).

LOGYCAP sklada sie z interfejsu taczacego silnik z komputerem oraz programu,
ktory wyswietla wielkosci w czasie rzeczywistym. Podczas pozyskiwania danych,
warto$ci zapisane dla napiecia, pradu, poboru mocy, momentu obrotowego,
predkosci i mocy obrotowej sa wyswietlane jednoczesnie w postaci wykreséw i
danych liczbowych. Dla maszyn DC LOGYCAP dodatkowo rejestruje napiecie,
prad i moc pobierang (parametry cewki indukcyjnej).

Na koniec fazy akwizycji LOGY CAP wykorzystuje zapisane wartosci do obliczenia i
wyrysowania dodatkowych wiasciwosci elektrycznych i mechanicznych, takich jak
poslizg, wydajnosci, moc czynna, moc bierna, wspétczynnik mocy ... LOGYCAP
moze by¢ uzywany z symulatorem momentu obrotowego lub regulatorem
predkosci, ktéry pozwala na symulacje konkretnego obcigzenia momentu typu

predkosci, kwadratu predkosci, funkcji statych momentu.
Zakres 200,0 Nm. Zakres 2000 T/min

Kompatybilny z tachogeneratorem10, 20 albo 60V/1000T/min

LOGYCAP jest dokladnym, szybkim przyjaznym uzytkownikowi i bardzo tatwym
Ustawienie zera i wzmocnienia czujnika potencjometrem

w obstudze systemem nadzoru nowej generacji.
Wryjscie analogowe momentu obrotowego i predkosci.

| ref. TAGA Do czujnikéw obrotwych ze szczotkami i czujnikow statycznych | II)I\{A%SI(EQ“'\/’VI‘;%Z,:II\\IIIIE
| ref. TAGA-V2 |§Z§K| Tylko dla czujnikéw bezszczotkowych | DANYCH
Czujniki momentu:

o Str 74 : zakres 300W LOGYCAP PC

e Str 78 :zakres 1500W

o Str 82 :zakres 3000W [

C € 2 LETNIA GWARANCJA



Predkos¢, moment & moc

| ref. GRANMECA Do czujnikéw obrotwych ze szczotkami i czujnikéw statycznych |

| ref. GRANMECA-V2 |§Z§K| tylko dla czujnikéw bezszczotkowych |

OGOLNE WLASCIWOSCI

GRANMECA jest urzadzeniem wyswietlajacym 3 mechaniczne wartosci :
moment, predkos¢ i moc z pomiaréw wykonanych na maszynie rotacyjnej
przy pomocy czujnika momentu i tachogeneratora. Zawiera réwniez:

e recznie regulowane zrédto energi dla hamulca proszkowego

e analogowe kopie wyjé¢ trzech wielkéci mechanicznych

Zasilanie: 230V 50Hz, 30VA.

Wymiary: 375 x 80 x 275 mm - 5.8kg.

Wysokos¢ cyfr wyswtlanych: 15mm

BEZPOSREDNIE WSKAZANIA

e Momentu mechanicznego w Nm

Uzyte czujniki:kazdy typ standarowego czujnika obrotowego lub statycznego z 4
tensometrami na mostku Wheatstone'a. GRANMECA zasila mostek 10V,
odzyskuje sygnal i wyswietla moment mechaniczny dzigki dostosowanemu
wzmocniaczowi sygnatu.

e Predkosci obrotowej w T/min

Uzyte czujnik: kazde dynamo tachometryczne z zakresu 10 - 20 - 60 V na 1000T/min

e Mocyw W
GRANMECA oblicza wewnetrznie moc mechaniczna Pu =
M 2m n/ 60 i wyswietla wyniki bezposednio w watach.

PANEL PRZEDNI-REGULACJA
e zerowanie czujnika momentu obrotowego
e kalibracja miernika momentu obrotowego w zaleznosci od czujnika

® reczna regulacja intensywnosci hamowania kompatybilne z hamulcami: FP1, FP2, FP3)

ANALOGOWE WEJSCIA I WYJSCIA

Panel tylni GRANMECA jest wyposazony w

® Wejscie sterowania hamulca od O do 10V zewnetrznie sterowany przez sygnat
analogowy . ImpedancjalkQ

e 0 do 5V DC wyjscie na 500mA recznej regulacji energi dla hamulca
proszkowego

® od -5 do+5V* wyjécie obrazu momentu chwilowego

® od -5 do+5V* Wyjécie obrazu momentu $redniego™*

® od -5 do+5V* Wyjsécie obrazu predkosc¢i chwilowej

® od -5 do+5V* Wyjscie obrazu predkoséi sredniej

® od -5 do+5V* Wyjscie obrazu mocy $redniej

* Znak wskazuje kierunek obrotu silnika

**Stata calkowania ze $rednich wartoéci (1s.)

GRANMECA jest kompatybilna z:

® silnikami 90 - 300 — 1500 - 3000W

® statycznymi i obrotowymi czujnikami momentu 2 do 50 Nm
¢ dynamami tachometrycznymi 10 - 20 - 60V dla 1,000 T/min

Wyswietlacze & akwizycia

Watomierz TRMS

ref. DIGIWATT

DIGIWATT jest multimetrem cyfrowym z ptynnymi wejéciami wy$wietlajagcymi
jednoczesnie 3 wielkosci elektryczne: napiecie, prad i moc. DIGIWATT mierzy
TRMS skutecznych wartosci pomiaréw U, I, W, z mozliwoscig bezpoéredniego
naktadania .Szerokie pasmo aparatury pozwala na dokonywanie pomiaréw od DC
do 70 kHz lub nieregularnych sygnaléw (przetwornice czestotliwosci, przemystowe
$miglowce, rektyfikowane materialy itp.).Wejscia pradu i napiecia sa izolowane
miedzy sobg i w stosunku do ziemi. DIGIWATT mierzy jedng faze i zréwnowazone
moce trzech faz.

WYSWIETLACZ:

Dwa 3 1/2 i jeden 4 1/2 cyfry wyswietlacz, wysoko$¢ cyfr 15mm. Zakresy mocy s3
przelaczane automatycznie.

WEJSCIA

Wejscia napieciowe: Trzy zaciski napiecia ze zmiennymi potencjatami , znajdujace
sie z tytu urzadzenia umozliwiaja stosowanie zaréwno zmiennego, stalego badz
zrownowazonego napiecia tréjfazowego. Wejécia te sg elektronicznie zabezpieczone
przed przepieciami. Max. Napiecie: 400Vrms jednofazowe, 700Vrms trzy fazy.
Wejscia pradowe: Dwa zaciski regulowane , znajdujace si¢ z tylu urzadzenia
pozwalajg na stosowanie pradu statego zmiennego lub ztozonego. . Imax =
20A.Pobor pradu jest zabezpieczony bezpiecznikiem zwlocznym , dzigki czemu
podczas stary silnika moza dokonywaé pomiaréw.

WYJSCIA

Napiecie wyjsciowe: 0 do 10 V DC sygnat 0 do 1000Vrms wchodzacy

Prad wyjsciowy: 0 do 10 V DC sygnat 0 do 20Arms wchodzacy.

Moc: 0d 0 do 10 VDC dla 0 do 0,2 kW - 0 do 2kW - 0 do 20 kW; te trzy wskazniki
sa przelaczane automatycznie.

Wazne: te trzy wyjscia sg izolowane od napiec i pradow stosowanych na zaciskach
wejsciowych urzadzenia.

INNE CHARAKTERYSTYKI

Wrytacznikiem na przednim panelu wybiera si¢ tryb jedno lub tréjfazowy. Dioda
informuje uzytkownika, ze doszlo do przepiecie dla napiecia wejsciowego, nalezy je
usung¢ i przywroci¢ napiecie obwodu. Wejécia i wyjscia poprzez zaciski
bezpieczenstwa 4 mm

Wymiary : 375 x 80 x 275 mm - 5kg

Zasilanie: 220V 50Hz 30VA.

Funkcja U | w
400Vrms jedna faza
Zakresy 20Arms 0.2-2-20kW
700Vrms 3-fazowy
Doktadnos¢ 2% 0 ~ 20kHz
2% 0 ~ 20kHz
W % 1% od 0 do70kHz 3% 20 ~ 30kHz
3% 20~ 70kHz
odczytu 5% 30 ~ 70kHz
Ochrona  Elektroniczny 20A bezpiecznik
wylacznik zwloczny
Impedancja 1.5MQ2 <5mQ
e 10vDC/
Wyjscia 10vDC/1000Vrms 10vVDC/20Arms

0,2kW - 2kW - 20kW/

C€ 2 LETNIA GWARANCJA
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Symulator momentu
o0

ref. MECASIM

MECASIM jest generatorem pradu przeznaczonym do napedzania hamulca proszkowego
ukladu sterowania w celu generowania réznych typéw momentu hamowania.

Silniki stosowane w srodowiskach przemystowych musza wytrzymywa¢ rozne rodzaje z
momentu:

o staly moment (np. silnika podtgczonego do urzadzen dzwigowych)

e moment proporcjonalny do predkosci ( np.§ruba posuwu )

e moment proporcjonalny do kwadratu predkosci (np. systemy mieszania cieczy)

e moment odwrotnie proporcjonalny do predkosci (np. narzedzie tngce na tokarce)

Aby symulowa¢ moment zalezny od predkosci obrotowej, tachometrycze dynamo
podlaczone do badanego silnika przekazuje informacje o predkos¢i za pomoca
kabla dolaczonego do tylu MECASIM.Generator jest zdolny do wytwarzenia 5
rodzajow moment (opisane powyzej). Parametry A i B sg bezposrednio regulowany
za pomocg dwéch potencjometréw z przodu urzadzenia.

e Staly moment: T=b
Chwila momentu oporu jest staly (taémociag, dzwig silnik)
e Moment proporcjonalny do predkosci: T = an+ b
Chwila momentu jest funkcja predkosci (sprezarki
Srubowe, pompy pomiarowe)
e Moment proporcjonalny do predkosci T = an’+b
Moment zalezy od predkosci do kwadratu (miksery, wentylatory, pompy odsrodkowe)
® Moment odwrotnie proporcjonalny do predkosci: T = a/n
Produkt nT = staly, dajacy stala moc silnika (rozwijaki,
pily, obrabiarki)
e Oscylujagc moment: T=blubT=a+b
Moment oscyluje pomiedzy dwoma warto$ciami w zaleznosci od czasu.
Czestotliwo$¢ taktowania jest regulowana w zakresie od 0 do 200s i cyklicznym
stosunku od 0% do 100%

PONIZSZE ELEMENTY ZNAJDU]JA SIE NA PRZODZIE URZADZENIA
e 2 potencjometry do regulowania paramteréw aib
® 6-pozycyjny przycisk selektora: pig¢ rodzajéw momentu obrotowego plus recznyi
e Wyswietlacz LED wskazuje, ktora funkcja zostala wybrana
® Dwa przelgczniki do regulacji czestotliwoécii stosunku (jesli wybrano moment ooscylujacy)
e Potencjometr kontrolujagcy hamowanie
e Przelacznik odcinajgcy zasilanie hamulca
Zacisk. Ten przetacznik nie odlacza wyjécieana "kopiowanie" sygnalow
hamowania zaciskéw umozliwiajac dostosowanie parametréw a i b.

PONIZSZE ELEMENTY ZNAJDUJA SIE Z TYLU URZADZENIA

e 4 informacje o predkosci wejsciowej(0-5V i 10 - 20 - 60 V / rpm) z dynamo
tachometrycznego.

® 0 - 20V wyjscie "aktywacja hamulca": podtaczony bezposrednio do hamulca

® 0 - 5V wyjécie"hamowanie kopi sygnatu" . Wiacznik / wytacznik.

Systemy akwizycji

ref. VISIREAL

VISIREAL pozwala nagrywac i wyswietla¢ na ekranie mechaniczne i elektryczne
wielkoé¢i maszyn rotacyjnych (silniki asynchroniczne, maszyny synchroniczne,
silniki jednofazowe i maszyny DC).

VISIREAL jest interfejsem, ktory laczy silnik z komputerem poprzez zatoke
pomiarowa skladajaca sie z co najmniej GRANMECA i DIGIWATT (zobacz
wszystkie mozliwe konfiguracje na nastepnej stronie) ..

LOGIREAL oprogramowanie dostarczane z VISIREAL pozwala na wy$wietlanie
warto$ci w czasie rzeczywistym. Podczas akwizycji wartoéci napiecia, pradu,
zuzywanej mocy, momentu obrotowego, predkosci obrotowej i mocy uzytecznej
pokazywane sg zaréwno jako krzywe jak i wartosci liczbowe.

Po akwizycji VISIREAL wykorzystuje zapisane wartosci do obliczenia i §ledzenia
dodatkowych mechanicznych i elektrycznych wielkoéci takich jak poslizg,
wydajnosci, moc czynna, mocybierna, wspofczynnik mocy, itd....

SYSTEM NADZORU CZASU RZECZYWISTEGO
WIELKOSCI MECHANICZNYCH I ELEKTRYCZNYCH

DEMO CD DOSTARCZANY Z
OPROGRAMOWANIEM
na zyczenie STR 91
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Wyswietlacze & Akwizycja

Oprogramowanie nadzoru czasu rzeczywistego i akwizycji

WYMAGA URZADZEN DO BADANIA MASZYN AC

e 1 DIGIWATT (str.88)
Pozwala rejestrowac: napiecie, prad i moc elektryczng pobierang przez silnik
* 1 GRANMECA (str. 88)
Pozwala rejestrowa¢ :moment obrotowy, predko$¢ obrotowa i moc mechaniczna na hamulcu
e 1 VISIREAL (str. 89)
interfejs +oprogramowanie: pozwala na pozyskiwanie w czasie rzeczywistym
+ wyswietla krzywe na komputerze..

BEZPOSREDNIE
WYSWIETLANIE

PRZETWARZANIE DANYCH

POZYSKIWANIE & WYSWIETLANIE

PC

VISIREAL

1 GRANMECA

WYMAGA URZADZEN DO BADANIA MASZYN DC

o 1 DIGIWATT (str. 88)
Pozwala rejestrowac: napiecie, prad i moc elektryczng pobierang przez silnik
e 1 DIGIWATT (str. 88)
Pozwala rejestrowac : napiecie, prad i moc pobierana przez silnik elektryczny
(wwarto$ci w polu)
e 1 GRANMECA (str. 89)
Pozwala rejestrowac :moment obrotowy, predko$¢ obrotowa i moc mechaniczna na hamulcu
e 1 VISIREAL (str. 89)

interfejs +oprogramowanie: pozwala na pozyskiwanie w czasie rzeczywistym+ wys$wietla
krzywe na komputerze.

BEZPOSREDNIE
WYSWIETLANIE
I B

I BN .
2 DIGIWATT

PRZETWARZANIE DANYCH

POZYSKIWANIE & WYSWIETLANIE

PC

1 GRANMECA

WYSWIETLACZE & URZADZENIA POZYSKUJACE DANE(AC LUB DC) MOGA BYC UZUPEENIONE O SYMULATOR MOMENTU

EXAMPLE

e 1 DIGIWATT (str.88) Pozwala rejestrowaé: napiecie, prad i moc elektryczng pobierang przez silnik
® 1 GRANMECA (str.88) Pozwala rejestrowa¢ :moment obrotowy, predkos¢ obrotowa i moc mechaniczna na hamul¢u
® 1 MECASIM (str.89) Pozwala symulowa¢ typowe momenty obrotowe

® 1 VISIREAL (str.88)interfejs +oprogramowanie: pozwala na pozyskiwanie w czasie rzeczywistym
+ wyswietla krzywe na komputerze..
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Oprogramowanie do akwizycji wyposazone w LOGYCAP &VISIREAL

WEASCIWOSCI OPROGRAMOANIA LOGIREAL

DEMO CD

NA ZYCZENIE

Oprogramowanie dostarczane z VISIREAL
(system pozyskiwania wspélpracujacy z
urzadzeniami pomiarowymi) oraz z

Czestotliwo$¢ probkowania

50ms

Liczba krzywych wyswietlanych w czasie rzeczywistym

8

Liczba klawiatur numerycznych wyswietlajacych wartosci elektryczne i mechaniczne 9

LOGYCAP (niezalezny system pozyskiwania). Liczba krzywych, ktére moga by¢ wyswietlane jednoczesnie 8

W petni regulowany dla kompatybilnosci z Kredlente punktu pracy maszyny TAK
maszynami, ktore chcesz badac, to

oprogramowanie moze takze konwertowaé Modyfikacja skal X / Y osi charakterystyk TAK
danedo arkusza kalkulacyjnego(np Excel ®).  Zmiana jednego lub wiekszej liczby punktéw kreslenia krzywych TAK
(®Excel jest znakiem firmowym Microsoft corp.) Zachowuje kolor i skalae plikéw gdy zapisany plik jest otwierany TAK

1. USTAWIENIA PRZED POZYSKIWANIEM

4., ANALIZA KRZYWYCH

Zanotuj cechy maszyny
do badania z tabliczki
znamionowej (AC / DC,
moc i predko$¢, itp.) i
wypelni¢ ~ okno  w
programie
komputerowym

Gdy porces pozyskiwania
sie zakonczy mozna
modyfikowac skale
wykreséw wedle
wlasnych preferencji.

2. POZYSKIWANIE W CZASIE RZECZYWISTYM

5. KRZYWA OBCIAZENIA

W tej fazie nalezy ustawi¢
czas pozyskiwania

(tutaj jest to 1min30s).
Podczas pozyskiwania

mechaniczne i elektryczne

wiasciwosci beda
wys$wietlane w formie
krzywych iw

zapisie liczbowym.

Po zakonczeniu pozyskiwania mozna powieksza¢ w dowolnym punkcie na
wykresach krzywych, aby wyswietli¢ szczegétowe funkcje w chwili t.

Korzystanie z
funkgji'kreélenie
obcigzenie" punkt pracy
silnika moze by¢
wyswietlany na
ekranie.Kilka réznych
cech obcigzenia moze
by¢ wyéwietlanych
automatycznie.

3. WYBOR WYSWIETLANYCH WEASCIOWSCI

6. INNE USTAWIENIA

Za pomocy tego okna
mozesz wybra¢ sposréd
zapisanych cech
mechanicznych i
elektrycznych te ktore
majg byc wyswietlane .
Mozna porusza¢ si¢ na
wykresach krzywych za
pomocg kursora. W
kazdym punkcie
krzywej,  wyséwietlacz
numeryczny z lewej
strony wy$wietla

catkowity czas pozyskiwania (tutaj jest to 62 sekundy).

Mozesz wybraé do wysiwetlenia z nastepujacych wlasciwosci: U, |, u, i, Pa,

poslizg,wydajnos¢, wspdtczynnik mocy, moment, n, Pu, moc bierna i moc
pozorna Kazda warto$¢ moze by¢ wybrana albo na 0§ X1Iubo$§ Y (np. I=£(T), T
={ (PU), itp.). Aby to zrobi¢, wystarczy klikng¢ na odpowiedni przycisk na dole

ekranu.

Wiekszos¢ ustawien wyswietlania wykresu
mogg by¢ dostepne za pomocg jednego
klikniecia myszki. Oznacza to, ze jest
bardzo fatwo zmieni¢ kolory, style
tekstowe lub ksztalty siatki w oknie
wyswietlania wykresu, w celu
wydrukowania informacji dla raportu
pomiarowego.

Na przykad opcja, aby zapisa¢ i
wydrukowa¢ wyniki réznych pomiaréw w
arkuszu kalkulacyjnym Excel .
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